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I. DATOS GENERALES ,
CARRERA PROFESIONAL: ELECTRONICA INDUSTRIAL
MODULO: SISTEMAS DE POTENCIA Y AUTOMATIZACION

NOMBRE DE LA UNIDAD DIDACTICA : CONTROLADOR LOGICO PROGRAMABLE II

5 N° Horas Teoricas N° Précticas II. UNIDAD DE COMPETENCIA ASOCIADA AL
N°de Semanas | 18 | 17404 Diddctica | 79| Unidad Didactica| 00 | Semestre IV 'MopuLo
N° Horas N° Horas Practicas . . ) - . . Planificar, disefiar, ensamblar, programar, realizar y supervisar el
Médulo 756 Unidad Didéctica 96| Pernas Lattivh | 0I5 | B Capiaital Termisal ol mantenimiento de sistemas electrénicos de potencia y
N° Horas de N° Horas Semana i 5 v automatizacién, aplicando normas de calidad, seguridad
Practicas 265 Unidad Didéctica 08} Inicto Lok 1y | o Aavidaes 06 industrial y preservacién del medio ambiente.
N° de Médulo 02 |N°Horas Semestral | 144

. Termino 13/12/19 | Tecnolégico X

Créditos Modulo | 32 | Créditos de la U.D.| 06 &
N° DOCENTES DEL MODULO PERFIL DOCENTE UNIDAD DIDACTICA TURNO SECCION REQUISITOS DE APROBACION
01 Ing. Jests Erik Fernandez Gutierrez+ | Ing. Electrénico Controlador Logico Programable 11 D U » Nota minima aprobatoria 13.
02 | Ing. Oscar Castillo « Asistencia minima del 70% a clases
03 Ing. Roberto Huaycochea Castillo * Presentar trabajos con puntualidad

I1I. CAPACIDAD TERMINAL DE LA UNIDAD DIDACTICA

Disefiar, construir y/o modificar proyectos de control y regulacion eléctricos electronicos utilizando 16gica programada en méaquinas y equipos de uso industrial; utilizando y analizando el correcto
funcionamiento de los controladores logicos programables, aplicando creatividad, decision, seguridad e higiene industrial, para conseguir un mejor rendimiento en las plantas industriales.

IV. BIBLIOGRAFIA BASICA

PAGINA WEB

Josep Balcells. Autématas Programables

Internet. Manuales de PLC

Alejandro Porras. Automatas programables

Antonio Creus Solé. Instrumentacion Industrial
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PROGRAMACION DE LA UNIDAD DIDACTICA:
UNIDAD DIDACTICA N° 3: CONTROLADOR LOGICO PROGRAMABLE II

Perfil de egreso del estudiante: Planifica, organiza, disefia, supervisa y ejecuta la construccion, montaje, instalacion y mantenimiento de sistemas electronicos

relacionados al control de procesos industriales, aplicando normas de calidad, seguridad industrial y preservacion del medio ambiente.

UNIDAD DE COMPETENCIA

electronicos  de
automatizacion.

potencia y

electronicos utilizando ldgica
programada en madquinas y
equipos de wuso industrial;
utilizando  y analizando el
correcto funcionamiento de los
controladores légicos
programables, aplicando
creatividad, decision, seguridad
e higiene industrial, para
conseguir un mejor rendimiento
en las plantas industriales.

Programacién
Evaluacién Tedrica-Practica.

ASOCIADA AL MODULO CAPACIDAD INDICADORES DE LOGRO ACTIVIDADES DE APRENDIZAJE HORAS Y FECHAS
Planificar, diseflar, ensamblar, | Disefiar, construir y/o modificar | Realiza el conexionado y programacién del | N°1: Mddulo Légico Universal LOGO! 03 Sematias
programar, realizar y supervisar el | proyectos de  control y | mddulo logico universal Logo!8. Caracteristicas. 2019-12A00s
mantenimiento ~ de  sistemas | regulacién eléctricos Conexionado. 24hr5g

2019-30Agos

Diagrama y simula Légica programada para | N°2: Software LOGO!Soft Comfort 03 Semanas
aplicaciones con LOGO!8 con el software | Caracteristicas. Interfaz de usuario. 2019-028et
logo!soft confort. Aplicaciones. 24hrs
Evaluacién Teérica-Practica. 2019-20Set
Realiza el conexionado y programacién del | N°3: PLC Siemens Simatic S7-1200 B Rk
PLC Siemens Simatic S7-1200. Caracteristicas. 2019-23Set
Conexionado.
Programacién. 201294}11250 t
Evaluacién Tedrica-Practica. i
Diagrama y simula Légica programada para | N°4: Software TIA PORTAL 03 Semanas
aplicaciones con PLC Siemens Simatic S7- | Introduccién al Tia Portal. Creacién de Proyecto. 2019-140ct
1200 con el software TIA PORTAL. Aplicaciones. 24hrs
Evaluacién Tedrica-Practica. 2019-01Nov
Opera y programa médulos de entrenamiento | N°5: LOGO! con Variadores de Velocidad 02 Semanas
con LOGO! y variadores de velocidad parael | Control de un motor trifisico con variador de 2019-04Nov
control de motores trifisicos. velocidad y LOGO! 16hrs
Evaluacién Tedrica-Practica. 2019-15Nov
Realiza simulacién de arranques de motores | N°6: Software LogixPro de Allen Bradley 02 Semanas
trifasicos con LogixPro de Allen Bradley. Realiza simulaciéon de arranques de motores 2019-18Nov
trifasicos con LogixPro de Allen Bradley. 16hrs .- .
Evaluacién Teorica-Prictica. 2019-29Nov
Recuperaciones 01 Semana
2019-02Dic ‘
. 08hrs,..
Examen por Jurado. 0FSemana
2019-13Dic

08hrs




