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PROGRAMACION CURRICULAR POR Mé%L@s“/ 3

I. DATOS GENERALES

CARRERA PROFESIONAL: ELECTRONICA INDUSTRIAL

SEMESTRE: IV

MODULO: SISTEMAS DE POTENCIA Y AUTOMATIZACION

II. CAPACIDAD TERMINAL DEL MODULO

UNIDAD DIDACTICA: SISTEMAS DE MANDO NEUMATICO E HIDRAULICO Planificar, disefiar, ensamblar, programar, realizar y supervisar el
N° de 18 N° Horas Tedricas 24 N° Précticas 12 S v mantenimiento de sistemas electrénicos de potencia y
Semanas Unidad Didéctica Unidad Diddctica CaEstts automatizacion.

o N° Horas Practicas ; ; N° Capacidad
N° Horas Médulo 756 Unidad Didéctica 48 |Periodo Lectivo 2019-I10 | e 01
N° Horas de N° Horas Semana . . N°de
Practicas Unidad Didactica i 12/88:19 Actividades 09
N° de Médulo 02 | N° Horas Semestral 72

Termino 13/12/19 | Tecnolbgi

Créditos Modulo | 32 |Créditosde laUD. | 03 | it
N° DOCENTES DEL MODULO PERFIL DOCENTE UNIDAD DIDACTICA TURNO SECCION REQUISITOS DE APROBACION
01 Roberto Huaicochea Castillo~ Profesional Técnico Electrénica Sis de Man Neuma e Hid| Mafiana Unica |s  Obtener nota minima de 13
02 Erik Fernandez Gutierrez Ingeniero Electrénico Cont. Légicos Prog. II Mafiana Unica |®  Asistencia mayor al 70 %
03 Francisco Rodriguez Ticona - PET Electrénica Fund. de Robética Mafiana Unica |* Presentar todos los trabajos de
04 Edwin Delgado Bernedo PET Electrénica Proy Inv e Innov Tecnol | Mafiana Unica investigacion.
05 Oscar Alfredo Castillo Ingeniero Quimico Control Electr Motores. Mafiana Unica |" Presentar los proyectos

III. CAPACIDAD TERMINAL DE LA UNIDAD DIDACTICA

Efectuar la implementacién de los sistemas autométicos de control neumético e hidraulico, evaluando su correcto funcionamiento utilizando equipos de ultima generacién; demostrando
responsabilidad, iniciativa y respetando las normas de seguridad que protegen al estudiante como al equipo que maniobra. |

IV. BIBLIOGRAFIA BASICA

LINKOGRAFIA

MARCIAL CARROBLES MAESO

Manual de Mec. Industrial Neumética e Hidraulica

http://www.tecnologia-tecnica.com.ar

OSCAR VALBUENA RODRIGUZ

Manual de Mantenimiento y reparacidn BIC 010450

https://cursos.aiu.edu

ANGELWN HERNANDEZ Manual de Mecanica Industrial http://www.puntoflotante.net 7, //
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PROGR MACION DE LA UNIDAD DIT 'CTICA:
UNIDAD DIDACTICA: SISTEMAS DE MANDO NEUMATICO E HIDRAULICO

Perfil de egreso del estudiante: Planificar, organizar, disefiar, supervisar y ejecutar la construccion, montaje, instalacion y mantenimiento de sistemas

electronicos relacionados al control de procesos industriales, aplicando normas de calidad, seguridad industrial y preservacién del medio ambiente.

UNIDAD DE .
COMPETENCIA CAPACIDAD INDICADORES DE LOGRO ACTIVIDADES DE APRENDIZAJE ﬂggﬁig
ASOCIADA AL MODULO
0 : . : 12/08/2019
N° 01. .Manejo de formulas y unidades N° 01.- Introduccion a la Neumatica e Hidraulica. -
normalizadas. 23/08/2019
N° 02.- Calculo de la ley general de|N° 02.- Leyes de los gases y fluidos. La Ley 26 08_/ 2013
gases. general de gases 06/09/2019
N° 03.- Diagrama y simula Dispositivos
para la produccion y distribucion de | N° 03.- Produccion y distribucion de fluidos para 09/09/2019
fluidos para sistemas de mando |sistemas de mando neumatico e hidraulico. -
neumdtico e hidraulico  con | Evaluacién N°1 Teérica-Practica 20/09/2019
responsabilidad.
) o Efectuar la N° 04.- Realiza circuitos neumaticos e | N° 04.- Diagramacion con simbologia de DIN ISO 23’[09”/ L
Planificar, disefiar, . ;% hidraulicos. 1219 de circuitos neumaticos e hidraulicos.
bl implementacion de los 04/10/2019
EHEHRE, PRag A, sistemas automaticos 0 : e ropri ° : ss s it 07/10/2019
realizar y supervisar el At N° 05.- Simulacion de circuitos | N° 05.- Simulacion de circuitos neumaticos e X
mantenimieito do Sisteinas de. co'ntr.ol neu.n?atlco € neumaticos e hidrdulicos en Fluidsim. | hidraulicos. 18/10/2019
Electronicos De Potencia y hlgri?lfo’duu,ll'?ando N° 06.- Emulacién de circuitos | N° 06.- Emulacion de circuitos neumaticos e 21/10/2019
Automatizacién. q Ie):ni e.u’ ma neumaticos e hidraulicos en el modulo | hidraulicos. -
genEtacion neumatico. Evaluacién N°2 Teérica-Practica 01/11/2019
= ; - - -
N° 07.- Realiza circuitos N %7(1 Dgagrfimacllon con s;m!xl)[ogla de DIN ISO 04/11/2019
electroneumaticos y electrohidraulicos 121 e‘cn"cm.t OF clecionsumaticos ¥ ¢
" | electrohidraulico. 15/11/2019
= - = = g -
N' 105 s:'mulacwn de .(:lf'cu.ttos N° 08.- Simulacién de circuitos Electroneumaticos 18/11/2019
electroneumaticos y electrohidraulicos Electrohidigulicos -
en Fluidsim. Y ) 29/1122019
N° 09- Emulacién de circuitos N° 09.- El‘l:lu!.’ilClF)n de circuitos Electroneumaticos s
i ; y Electrohidraulicos.
electroneumaticos en el moddulo 3 e o . —
Evaluacion N°3 Teorica-Practica 13/12/2019

electroneumatico.

Recuperacién 1ra. y 2da. fase




