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SUMILLA

La unidad didactica del segundo médulo de la Carrera, es de caracter practico tipo Taller,
el cual tiene como propésito brindar al estudiante los conocimientos necesarios para el
manejo adecuado de los Microcontroladores, aplicando técnicas de programacién de los
mismos. Proporciona los conocimientos elementales para la aplicacidon basica de los
componentes utilizados en la electrénica y simulacion electronica basada en la herramienta
de programacién MPLAB. Asi mismo se desarrollard aplicaciones practicas y proyectos
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con los Microcontroladores.

COMPETENCIA GENERAL DEL MODULOQ, CAPACIDAD TERMINAL Y

PRODUCTO.-
UNIDAD DE
COMPETENCIA TEI(I:APM}NAEEDI?};) LA PRODUCTO DE LA
ASO(;IADO AL UNIDAD DIDACTICA UNIDAD DIDACTICA
MODULO '

Planificar, disefiar,
ensamblar,
programar, realizar y
supervisar el
mantenimiento de
sistemas electronicos
de potencia y
automatizacion.

Implementar interfases
industriales bésicas
mediante el empleo de
Microcontroladores,
complementando con el
uso de Sistemas
Electrénicos Digitales,
de Sistemas de Control,
de Microprocesadores y
Computadoras
Personales.

Realizar Sistemas
Electronicos, basados en
Microcontroladores, a
través de su Programacion
y Manegjo del mismo.
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IV. ORGANIZACION DE ACTIVIDADES Y CONTENIDOS BASICOS.-
SEMANAS/ | ELEMENTOS DE INDICADORES DE
FECHA LA CAPACIDAD LOGRO ACTIVIDADES DE APRENDIZAJE
N° 01.- Realiza un
diagrama de sistemas
basados en
microprocesador y
microcontrolador.
N® 02.- Elabora un cuadro | Ne (1. Realiza un diagrama de sistemas
de . bloques de la basados en microprocesador y
arFl““ec‘“ra de los microcontrolador.
mlCl’DC?DU‘OladOTBS y SU | N° 02.- Elabora un cuadro resumen con
TESpectiva orgamzacion. |, gy jfia de microcontroladores PIC y
Implementar N° 03.- Realiza tabla | sus respectivas caracteristicas de
interfases resumen con las | funcionamiento.
industriales principales caracteristicas | N° 03.- Realiza tabla resumen con las
basicas del  microcontroladores | principales caracteristicas del
mediante el PIC16F84A. microcontroladores PIC16F84A.
empleo de N° 04.- Identifica vy Evaluacién N°1 Tedrica-Practica
18 Semanas | Microcontrola diferencia  instrucciones Nﬂ 04.- %dcntiﬁca ¥ dilrencia
dores, que manejan registros y | MSTUCCiOnes. X
Inicio: complementan bits. : N° 05.- Realiza programas que manegjan
25/03/2019 do con el uso . registros y bits.
) de Sistemias N® 05.- Reconoce el | N° 6. realiza programas que permiten
Final: El S entorno de desa'rroll_o del | conectar periféricos de entrada y de
26/07/2019 ectronicos MPLAB y sus directivas.

Digitales, de
Sistemas de
Control, de
Microprocesa
dores y
Computadoras
Personales.

N° 06.- Ensambla los
programas y Graba en los
Microcontroladores PIC.

N° 07.- Programa
Algoritmos, a través de
diagramas de flujo y paso
a paso

N°® 08.- Realiza programas
que permiten conectar
periféricos de entrada y de
salida de datos, como
Display’s, LCD’s.

N°  09.- Utliza vy
iferencia los
temporizadores del

microcontrolador.

salida de datos.

Evaluacién N°2 Teérica-Practica
N° 07.- Aplica programas que manejan
puertos de entrada y salida.

N° 08.- Instalacion de los LED a las
lineas de E/S del microcontralador,
haciendo una revisién y correccién de
errores.

N° 09.- programa el microcontrolador
para el manejo de Display’s y motor
paso a paso,

Evaluacion N°3 Tedrica-Practica
Recuperacion 1ra. y 2da. fase

V. METODOLOGIA.-

« Inductivo - deductivo.
«  Comprobacion.

«  Demostracién

«  Estudio dirigido.

+  Observacion natural dirigida
«  Registro de practicas.
«  Dindmica grupal.

»  Estudio dirigido .Proyectos o trabajos. Trabajo

o

w

en grupos. Comprobacidn.




VI. MATRIZ DE EVALUACION
PRODUCTO DE
ElgﬁNcg)jﬁ)E ELEMENTO DE INSTRUMENTOS
CAPACIDAD

Implementar interfases

industriales basicas mediante el
empleo de Microcontroladores,
complementando con el uso de

Sistemas Electrénicos
Digitales, de Sistemas de

Control, de Microprocesadores

Realizar Sistemas
Electrénicos, basados
en
Microcontroladores, a
través de su
Programacion y
Manejo del mismo.

s Pruebas escritas

e Prueba objetivas.

e Practicas calificadas
e Rubricas

¢ Informe de précticas.
e Lista de verificacion.

v Computadoras Personales.

VII. RECURSOS.- |
e MATERIALES Y RECURSOS DIDACTICOS.-

Laboratorio de Automatismo

Equipos, Instrumentos y herramientas
Caiién multimedia y PC

Guias de aprendizaje y autoaprendizaje
Aula virtual
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