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Desarrollar en el alumno la capacidad de analisis y disefio de los circuitos electrénicos industriales de potencia
a través de précticas dirigidas, en el que se pondra en préctica todos los conocimientos comprendidos en este
nivel. Tratamiento de la informacién industrial, dispositivos electrénicos de potencia, aplicaciones de
electrénica de potencia.

Los objetivos del curso son: conocer los diferentes procedimientos industriales de tratamiento de la
informacion industrial que actualmente se viene desarrollando; implementar circuitos electrénicos de potencia
con los Controladores Logicos Programables en la automatizacion empleados en la industria moderna.

III. COMPETENCIA GENERAL DEL MODULO, CAPACIDAD TERMINAL Y PRODUCTO

utilizando, describiendo
v analizando el correcto
funcionamiento de los
controladores  ldgicos
programables,

Realiza arranques de motores
trifasicos con Zelio Logic.

Diagrama y simula Logica

Unidad de ;
competencia Capacidad terminales de la unidad diddctica Producto de la unidad
asociado al médulo ddactice
Planificar, disefar, | Disefiar, construir y/o modificar proyectos de Control de actuadores de
ensamblar, control y regulacidn eléctricos electrénicos potencia con los controladores
programar, realizar y | utilizado légica cableada y 16gica programada en [6gicos programables.
supervisar el | maquinas y equipos de uso industrial, utilizando,
S mantenimiento  de | describiendo y  analizando el  correcto
sistemas electronicos | funcionamiento de los controladores logicos
de potencia y | programables, aplicando creatividad, decision,
automatizacion. seguridad e higiene industrial, para conseguir un
' mejor rendimiento en las plantas industriales.
IV. ORGANIZACION DE ACTIVIDADES Y CONTENIDOS BASICOS
Semanas y " . e .
IFechas Capacidad Indicadores de logro Actividades de aprendizaje
Disefiar, construir y/o Diagrama y simula Logica | Actividad de autoaprendizaje N° 1
Senifnas. modificar proyectos de Cableada _con  arranque de Scnfapa N* 01, 02, 03. Diagrama y simula
control y regulacién ncmtorc.s trifdsicos en software Logu_a 7C‘ab?eadah _con mTangys de motores
72 . - adeSim. trifasicos en software CadeSim.
Horas, | €léctricos  electrénicos Evaluacién N° 1 Teérica-Practica
Dl utilizado logica gctividadN(:lle gzmgyreonﬁdizDa;e N° 2 o
2503119 Cable.ada ¥ 1ogica Diagrama y simula el arranque ee::}lz::zue de ,mc-?ércs .n-i;éas:i‘i‘il:acgn blégg\iafe
programada en F _ ; :
Al L. . de motores trifisicos  con| Zelio Logic
26/07/19 |Raquinas y eqUIpos de | software Zelio Logic. Evaluacidn N° 2 Tedrica-Practica
us0 industrial, Actividad de autoaprendizaje N° 3

Semana N* 07, 08, 09. Realiza arranques de

motores trifasicos con Zelio Logic.

Evaluacion N° 3 Tedrica-Practica

Actividad de autoaprendizaje N° 4

Semana N* 10, 11, 12. Diagrama y simula Logica
Programada con Logo 8 arranques de motores




V.

docentes.
V1. MATRIZ DE EVALUACION
Capacidad Produc.t 0 de Instrumentos
capacidad
— Disefiar, construir y/o modificar proyectos de | Conexion de tableros | Informe de practicas.
control y regulacién eléetricos electronicos | de mando con 1égica | Evaluacion practica.
utilizado 1(’)gicar f:ableada ¥ logica programada Opela:1d0 Pru-ebas escrit_as.
Prograi?lada en maquinas y equipos de uso lenguaje LADDER en HOJa de practica . 3
industrial, utilizando, describiendo vy | . Ficha de prueba de ejecucion.
analizando el correcto funcionamiento de los mstemas_ de seamal Planos
controladores légicos programables, | automatico de | Autoevaluacion
aplicando creatividad, decision, seguridad e | arranque de motores
higiene industrial, para conseguir un mejor | de potencia.
rendimiento en las plantas industriales.
VII. RECURSOS
Materiales y recursos didacticos:
Laboratorio de automatismos.
Elementos de control automatico.
Maquinas, equipos y herramientas
Guias de aprendizaje y autoaprendizaje
Cafion multimedia y PC
Aula virtual
—  BIBLIOGRAFICA /Web
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Programada Logo 8
arranques de motores trifdsicos
en software CadeSim.

con

Diagrama y simula el arranque
de motores ftrifasicos  con

software LogoSof Comfort.

Realiza arranques de motores
trifasicos con LogoSof Comfort.

trifasicos en software CadeSim.

Evaluacion N° 4 Teorica-Practica

Actividad de autoaprendizaje N° 5

Semana N° 13, 14. Diagrama y simula el arranque
de motores trifasicos con software LogoSof
Comfort.

Evaluacion N° 5 Teérica-Practica

Actividad de autoaprendizaje N° 6

Semana N*® 15, 16. Realiza arranques de motores
trifisicos con LogoSof Comfort.

Evaluacion N° 6 Teérica-Practica

Semana N* 17. Recuperacion primera fase.

Semana N* 18. Recuperacion segunda fase.

METODOLOGIA
Inductivo-Deductivo.
Métodos activos
Métodos colaborativos

Trabajo en equipos a fin de propiciar la ayuda mutua, la cooperacion, la participacion entre estudiantes y

Joseph Balcells Autématas Programables
Alejandro Porras Automatas programables

Timoty y Malone Electrénica Industrial Moderna

Antonio Creus Solé Instrumentacién Industrial

Benjamin C. Kuo Sistemas de Control Automatico

Pigina WEB

Internet Articulos de Control Automatico

https://fwww.youtube.com/watch?v=QhaAPjs802Q
https://www.youtube.com/watch?v=_70DXpPDQ78
https://www.youtube.com/watch?v=fwj4rTM73EM
https://www.youtube.com/watch?v=Uj3eU2vZjn0
https://www.youtube.com/watch?v=w8gtOFNKKdI

uipa, 25 de marzo del 2019

fa Académica Docente




