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. CAPACIDAD TERMINAL DE LA UNIDAD DIDACTICA

Planificar, organizar, proyectar, supervisar el mantenimiento de sistema de control automatico
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PROGRAMACION DE LA UNIDAD DIDACTICA:

UNIDAD DIDACTICA N° 1: MANTENIMIENTO DE SISTEMAS DE CONTROL AUTOMATICO

Perfil de egreso del estudiante: El profesional Técnico de la Carrera Profesional de Electrotecnia Industrial estd en condiciones de Planificar, organizar,

proyectar, supervisar y ejecutar el montaje e instalacion, mantenimiento y automatizacion de lineas de energia, tableros, instrumentos, maquinas y controles
eléctricos, siguiendo normas técnicas de seguridad y control de calidad establecidas

UNIDAD DE COMPETENCIA

HORAS Y FECHAS

el montaje e instalacion,
mantenimiento y
automatizacion de lineas de
energia, tableros, instrumentos
maquinas y controles
eléctricos, siguiendo normas
técnicas de seguridad y control
de calidad establecida

dispositivos de control de
mando utilizando equipos y
materiales adecuados con
precision y calidacl

Efectuar el montaje e
instalacion de motores para

los diferentes tipos de
arrancadores eléctricos
aplicando las normas de
seguridad
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ASOCIADA A MODULO CAPACIDAD INDICADORES DE LOGRO ACTIVIDADES DE APRENDIZAJE
Planificar, organizar, | Identifica el tipo | Identifica los simbolos normalizados | Semana N°01 Simbolos normalizados IEC,
proyectar, supervisar y ejecutar | dimensionamiento de los | para las instalaciones eléctricas de DIN, ANSI. Marcado.

maquinas

Ejecuta esquemas eléctricos
Diferenciando la Fuerza del Control.

Realiza los diagramas eléctricos
cumpliendo las normas establecidas.

Identificar las funciones del contactor,
modelos y su conexionado.

Realiza la conexion de mando y
control de motores

Identificar los dispositivos de
proteccion en el arranque de motores

[dentifica los temporizadores sus
partes ventajas, categorias y
conexionado.

Semana  N°02  Esquemas  eléctricos

clasificacion, Fuerza y Control.

Semana N°03 Reglas basicas para realizar
Esquemas Caracteristicas, lineas y orden.

Semana N°04 El Contactor, partes, {
funcionamiento, tipos y conexionado.

Semana N°05 Dispositivos de Conirol y
Mendo. Control manual y semiautomatico.
Pulsadores, Interruptores, Finales de carrera.

Semana N°06 Dispositivos de proteccion,
Fusibles, ITM, Diferenciales, Relés
Térmicos, Guardamotores.

Semana N°07 Temporizacion, Partes,
clasificacion Ventajas, categorias,
conexionado y Diagramas de estado-tiempo.

18 semanas

90 horas

Inicio

12/08/19

Termino

13/12/19




| Realizar procesos de arranque

tradicionales en motores

Realizar el control de arranque de
motores en ubicaciones diferentes

Realizar la correcta inversion del
sentido de giro de motores.

Realizar el arranque Y-D para el
control de sobrecorriente. Asi como €
conexionado de resistencia rotoricas.

Realizar el montaje y desmontaje de
las maquinas para su mantenimiento
de forma programada.

Realizar 1a identificacion de un Motor
de velocidades, asi como su control.

Realizar el conexionado del sistema
de frenado de contracorriente.

Presentar los diagramas del arranque
por autotransformador.

Realizar el esquema y conexionado de
inversion de giro automatico.

Presentar el diagrama de secuencia
forzada en software simulador.

Realiza la evaluacion de
conocimientos.

Seman [°08 Arranque directo e Indirecto
de motor 19 y 30.

Semana N°09 Control de Arranque de
lugares diferentes de motor eléctrico.
Semana N°10 Arranque indirecto con
inversion de giro

Semana N°11 Armrranque por conexidén en
estrella triangulo, Arranque por resistencias
rotoricas.

Semana N°12 Mantenumiento de los
sistemas de automatizacion, Mantenimiento
en fuerza y control.

Semana
dahlander

N°13 Armranque de un motor
Semana N°14 Frenado por contracorriente o
Frenado por inyeccion de corriente continua

Semana N°15
autotransformador

Arranque por

Semana N°16 Inversion del sentido de giro
automatico de un motor trifasico

Semana N°17 Armranque de motores en
cascada Secuencia Forzada FIFO LIFO.

Semana N° 18 Evaluacidon Semestral




